SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA

nr specyfikacji: 14 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE KRYCIA POWIERZCHNI -
CPV:45233228-3

1.  WSTEP

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni poliuretanowe;.

Zakres stosowania specyfikacji technicznych
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych na
wstepie do czesci pt. ,Wymagania ogdlne”.

Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem i odbiorem nawierzchni
poliuretanowych.

Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe zostaty zawarte w czesci p.t. :Wymagania ogélne” pkt. 1.4.

Ogoblne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w czesci pt. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

- nawierzchnia bezpieczna— granulat EPDM frakcja 1-4 mm,

- nawierzchnia podktadowa — granulat gumowy SBR frakcja 1-4 mm

nawierzchnia poliuretanowa wraz z podktadem wykonane musza by¢ zgodnie z technologig jednego systemu oraz spetnia¢ warunki
okreslone w polskiej normie PN-EN 14877 oraz PN-EN 1177.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu okreslono w czesci ,, Wymagania ogdlne” pkt. 3.
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu recznego i mechanicznego:

»  rozktadarka mas poliuretanowych

»  watkireczne

»  inne niezbedne do poprawnego utozenia nawierzchni urzadzenia i narzedzia

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

5.  WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania roboét podano w czesci pt. ,Wymagania ogdlne” pkt. 5

Przystgpienie do wykonywania robdt jest mozliwe wytacznie za zgodng IN, w korzystnych warunkach atmosferycznych oraz po
stwierdzeniu, ze warunki i etap rob6t budowlanych spetniajg wymadg wtasciwego prowadzenia prac zasadniczych.

Przy wykonywaniu robot nalezy przestrzegac¢ zasad okreslonych w normach i innych dokumentach okreslonych w pkt. 10.

5.1. Utozenie nawierzchni placu zabaw
Sposob utozenia, przygotowanie i wykoniczenie podtoza, zasady konserwacji powinny by¢ zgodne z zaleceniami narzuconymi przez
producenta wybranego systemu.

5.2. Sztuczna nawierzchnia poliuretanowa

5.2.1. Impregnacja podtoza .

Ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnej, zwigzanie luznych czasteczek podtoza. Wykonuje sie jg recznie - za pomoca watka, lub
mechanicznie - poprzez natrysk pistoletem. Warstwy elastycznego podktadu poliuretanowego nie trzeba impregnowac.

5.2.2. Wykonanie warstwy nosnej - ,elastycznej".

Sktada sie ona z granulatu gumowego o granulacji 1-4 mm , potgczonego lepiszczem poliuretanowym . Uktadana jest mechanicznie,
bezspoinowo , przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych. Granulat gumowy mieszany jest z systemem poliuretanowym w
mikserze. Grubos¢ warstwy zalezna od parametru HIC.

5.2.3. Wykonanie warstwy bezpiecznej z masy poliuretanowej.

Na poprawnie przygotowanej podbudowie wykona¢ warstwe podktadowg z granulatu gumowego o granulacji 1-4 mm , potaczonego
lepiszczem poliuretanowym . Uktadana jest mechanicznie, bezspoinowo , przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych. Granulat
gumowy mieszany jest z systemem poliuretanowym w mikserze. Na uprzednio przygotowanej warstwie podktadowej utozy¢ przy
uzyciu specjalnej systemowej natryskarki warstwe wierzchnig nawierzchni poliuretanowej gr. 10 mm w kolorach zgodnych z
przedstawionymi w projekcie.

Catos¢ nawierzchni placu zabaw wykona¢ w jednym systemie, przedstawiajac Inspektorowi nadzoru odpowiednia aprobate ITB na
wykonanie systemowej nawierzchni z masy poliuretanowe;j.

Nawierzchnia musi spetnia¢ wymogi okreslone polskg normga PN-EN 14877, PN-EN 1177 i PN-EN 1176.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w czesci ,, Wymagania ogdlne” pkt. 6.
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Badaniom nalezy poddac:
»  jako$¢ wykonanej warstwy podktadowej
»  jako$¢ wykonanej nawierzchni poliuretanowej

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w czesci ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.
Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) dla nawierzchni placu zabaw.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w czesci ,, Wykonania ogdlne” pkt. 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z przedmiarami i ST i wymaganiami IN, jezeli wszystkie pomiary i

badania z zachowaniem zasad wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

Od kierunku pionowego dopuszczalne odchytki to maks. 1 cm w stosunku do zaprojektowanych rzednych wysokosciowych oraz od
kierunku poziomego maks. 2 cm w odniesieniu do projektu.

Odbidr robdt powinien by¢ potwierdzony protokotem, ktéry bedzie zawieraé co najmniej: ocene wynikdéw badan, wykaz usterek
mozliwos¢ ich usunigcia, stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania robét z zaméwieniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w czesci ,, Wymagania ogdlne” pkt. 9.

Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:

przygotowanie stanowiska roboczego oraz dostarczenie materiatéw i sprzetu

obstuge sprzetu

przygotowanie podtoza, wykonanie warstwy nosnej, wykonanie warstwy nawierzchniowej wraz z liniami na boiskach
oczyszczenie i likwidacje miejsca pracy
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PRZEPISY ZWIAZANE

ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane

Dokumenty przetargowe, umowa, warunki kontraktu
Instrukcje stosowania materiatéw wg wymagarn producentdéw.
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